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Zgodnie z twierdzeniem 6.1 mamy wigec dwuwymiarows rozmaitos¢ stabilna
oraz jednowymiarowa rozmaito$¢ niestabilng styczng do prostej
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Na rysunku 6.3 mozemy zauwazy¢ trajektorie, ktéra wraz ze wzrostem czasu
nawija sie na X" coraz bardziej zblizajac siec do X™“. Rzut tej trajektorii na
plaszczyzne styczna X° jest ogniskiem asymptotycznie stabilnym (rysunek 6.4).
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Rysunek 6.3. Trajektorie uktadu Rysunek 6.4. Rzut trajektorii na
(6.14) plaszczyzne styczng X°

Przyklad 6.4. [81, p. 261] Rozwazmy uklad réwnan
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] = —x1 + x2 + 373
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= T2.

Zauwazmy, ze w punkcie P = (0,0) Jakobian ma dwie warto$ci wlasne: —1
oraz 1. Ponadto zachodzi

xo=cin{ (D)) o xee i {(1))

(poréwnaj rysunek 6.5).
Latwo pokazaé (zaczynajac od drugiego réwnania), ze dla dowolnego wa-
runku poczatkowego (x19, x20) rozwiazania ukladu (6.15) sa postaci

{ x1(t) = m10e 7t + @0 sinh t + 23, (e? — e7t) (6.16)

To(t) = xopet



